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Questo Plugin è nato con l’idea di comunicare in maniera 
rapida  e sicura con il sistema Flexivision 2.0 tramite i 
robot Epson,  mediante l’utilizzo di istruzioni in linguaggio 
RC+.
Il Plugin non necessita di nessuna licenza aggiuntiva

FlexiBowl® Plug-In

http://www.flexibowl.com/
https://it.linkedin.com/company/ars-automation-srl
https://www.youtube.com/c/Flexibowl-part-feeder
https://www.youtube.com/c/Flexibowl-part-feeder
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Installazione Plug-In

Introduzione.

Insieme a questa guida verrà fornito un esempio base sviluppato  
direttamente con RobotStudio, al fine di comprendere i passi per la  

realizzazione dell’applicazione.

Dovremo utilizzare due task, uno per il ciclo principale ed uno
parallelo (BGMain) che gestirà la comunicazione con FlexiVision  senza 

mai essere fermato da stop o emergenze.
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Installazione Plug-In

Step 1.

Copiare il Plug-in fornito da ARS  nella cartella projects del  programma RC+

Step 2.

Nella finestra di dialogo che apparirà ,  Aprire (Open…) il Progetto del Plug-in  
precedentemente importato.

Step 3.

Dopo aver importato il Plug-in di FlexiVision. Ci basterà andare a modificare 
questa linea di codice andando  ad impostare l’ IP del nostro PC (sul quale  

risiede FlexiVision) e la porta che  intendiamo utilizzare.

Step 4.

Il segnale “Semaforo_Cognex” darà il  consenso a scattare a FlexiVision.
Questo verrà messo a OFF quando un  oggetto prelevabile sarà identificato 

dalla
visione.

http://www.flexibowl.com/
https://it.linkedin.com/company/ars-automation-srl
https://www.youtube.com/c/Flexibowl-part-feeder
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N_Mission Command Action

1 “start_Locator"

Starts the parts localization 
process by recalling the 
FlexiBowl handling routine 
in case there are no parts 
that can be picked up.
Return: “Pattern1;x;y;r”.

2 “stop_Locator"
Stops the process of 
locating the object with 
the aid of the FlexiBowl.

3 “turn_Locator"

If no parts are picked up, 
by this command the 
operator can make  the 
Flexibowl rotate and the 
“start_Locator” routine 
start.
Return: “Pattern1;x;y;r”.

4 “test_Locator"

Starts the process of 
locating the object without 
the aid of the FlexiBowl.
Return: “Pattern1;x;y;r”.

5 “start_Control"
Starts the inspection cycle.
Return: “Control1;x;y;r”.

6 “state_Locator"

Locator status diagnostics 
is shown:
Return:
“Locator is Running” 
“Locator is in Error”  
“Locator is not Running”.

7 “start_Empty"

Start the FlexiBowl® Quick-
Emptying sequence.
Return: “start_Empty
ended”

8 “get_Recipe"

The name of the recipe 
currently loaded on 
FlexiVision is shown.
Return: “recipe name”.

9 “set_Recipe=recipe name"
The recipe corresponding 
to the sent "recipe name" 
is loaded.

Lista Comandi FlexiVision

Per inviare il comando a FlexiVision è necessario modificare il valore 
della stringa "command".
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Script
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